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Resumen

En el trabajo presentado se expone de forma hastante amplia los
equipos y mecanismos utilizados em las embarcaciones pequevias -
tales como Winches, Gruas Hidraitlicas, Molinetes, Maguinarias -
de Cubierta, Maquinillas de pesca, Maquinillas para la Automati
zacién de la pesca con palangre y sus métodos de utilizacidn; -
asi como los tipos de maquinillas utilizadas actualmente en nues
tro pais y sus perspsctivas de desarrollo, maquinillas dedica--
das a la pesca con redes de cerco y maquinillas dedicadas a la
pesca con redes de arrastre, las cuales estan compuestas por me
canismos tales como Plazoleta Giratoria, Winches, Mdquinas alza
doras de redes, poleas de fuerza ( Power Block) y la tambora de
la maquinilla de pesca para el caso de las redes de arrastre.

En cada wno de estos tdopicos se detclla de forma pormenorizada
el principio de funcionamiento de cada uno de estos equipos y -
mecanismos, asi como su importancia a bordo de las embarcacio--
nes a las cuales estén destinadas; pPor lo que resulta practica-
mente imposible concebir la pesca hoy dia prescindiendo del uso
de estos equipos y mecanismos debido al desarrollo cientifico -
técnico que se ha introducido a bordo de las embarcaciones pes-
queras el cual cuadyuva a wna mayor productividad com un minimo
de mano de cbra y por comsiguiente um menor desgaste fisico.

En cuanto a los equipos hidraiilicos, dadas las grandes vemtajas
econdmicas que presentam en la utilizacion de las embarcaciones
de pequefio porte nos hemos dado a la tarea de elaborar magquini-
llas de pesca convinando varias de ellas en sistemas hidraulicos,
cuya energia es proporcionada por el motor propulsor de dichas
embarcaciones.

Algunos de estos equipos o magquinillas de pesca se encuentran -
en fase de desarrollo, tal es el caso del sistema de maquinillas
hidranilicas cuye doble proposito contemplan la utilizacion del
Arte del "Chumbell” y el Trem de nasas para la pesca del pargo

a profundidad y otras especies..

La necesidad de obtener un trabajo mas eficiente y al mismo =«
tiempo lograr hwmanizar la labor a desarrollar por auestros tra
bajadores del mar, impone un ininterrwmpido desarrollo cientifi
cc técnico en los métodos y artes de captura, y aparejado a ello
se hace imprescindivle un desarrollo consecuente de equipos y -
mecamismos que garanticen el funcionamiento de estas artes, que




para el caso de embarcaciones de pequeflo porte se hace mas -
compleja la instalacion debido a dificultades de espacio y -
equipos de gemeracion de energia. De ahi que esta sea una im
portante linea de trabajo a desarrollar qu: requiere la par-
ticipacion y esfuerzos colectivo de las organizaciowes y en-
tidades interesadas en la comstruccidon naval,




Introduccion

En la actualidad nos encontramos que el desarrollo de los equi-
pos y mecanismos a bordo de las embarcaciones pequerias no res--
ponde en nuestro pais a las necesidades reals=s,

Cuando hablamos de equipos y mecanismos a bordo, consideramos -
tanto a los correspondiente al manejo de las artes de pesca, cg
mo los que tiemen que ver con la carga, con la parte del proce-
samiento y conservacidn de la pesca, 2si como los que realizan
una actividad comin en cualquier embarcacion. ;

Las embarcaciones pesqueras pequenas, tiemen grandés limitacio-
nes de 2spacio, lo cual dificulta la cantidad de equipos a ins-
talar en las mismas, esto es una limitante con relacion al tipo
de pesca y por ende al arte que se utilice, ya que la tendencia
se proyecta a lumanizar el trabajo . Para esto se requiere del
mejoramiento de la técmica que conlleva a la mecanizacidn de la
misma,

Por lo tanto la instalacidn de varios equipos a bordo estd en -
dependencia del area disponible,

En la mayoria de nuestras embarcaciones pequeras nos sncontramos
que como elemento gemerador solamente se encuentra el motor pro
pulsor, y el movimiento del resto de los equipos instalados se
sacan de la toma de fuerza del mismo, Estos serian bombas, en -
genral y cualquier equipo de cubierta tales comc maquinillas de
pesca, winche etc.

como hemos dicho antevriormente el area disponible en estas em--
barcaciones es pequefia, ademas por el poco porte que contienen
éstas,no poseemos el espacio suficiente para la instalacidn de
equipos generadores de energia, tales como plantas de 120 o 220
volts, solamente se cuenta con generadores acoplados a la toma
de fuerza del motor propulsor y acumuladores que gemeran 24 ==
volts, Esto trae grandes limitaciones en la instalacidn de equi
pos que en su mayoria estam disewicdos para trabajar con 110, -
220 y 340 v.lts.

De esta forma podemos apveciar lo engorroso gque resultan las
transmisiones desde el motor de la embarcacion en el cuarto de
maquinas hasta la parte de cubierta downde se instalen los equi-
pos en cuestidn.tsto se agrava mas si consideramos gue los moto
res solo entregan un §§ pequerio de su potencia por ia tomo de --
fuerza,
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Aunque el empleo de los mecanismos accionados hidraulicamente
ha quedado reducido durante muchos afios solamente a losgrandes
buques (alguno de los primeros fluidos hidraulicos ignifugos
fueron las mezclas agua-glicol, desarrolladas para el uso naval
a causc de sus propiedades anticongelantes).

La tendencia actual es la de incrementar su utilizacion en em-
barcaciones de todos los tamaiios.

La gradual eliminacion del vapor en favor de los motores diessel
o de petrdleo ha precisado una mueva fuente de energia auxiliar
para mover las griias, cabrestantes, winches, chigres de carga,
maquinillas de pesca etc, en cuyo accionamiento las wunidades hi-
draiilicas han demostrado poseer considerables ventajas sobre los
motores eléctricos o los accionamientos mecdnicos de motores au-
xiliares.

También se ha oncrementado la utilizacion de medios hidraitlicos
para realizar las operaciones que untes eran manuales o tan sélo
asistidas mecanicamente, por ejemplo el servo del timén y tam-
bién para el mando de modernos mecanismos auxiliares, como los
estabilizadores y helices de maniobras. En tales casos, la fuen-
te de energia puede ser la miquina o miquinas principales o moto
res eléctricos, segun el tamafio del buque y la fumcion que deban
llevar a cabo, i

A parte de otras ventajas, la potencia de wn motor eléctrico que
accione una bomba hidratilica es la mitad de la que se precisa
cuando hay que accionar directamente el mecanismo.

En el extremo inferior de la escala de tamaflo, se esta incremen-
tando también el empleo de sistemas hidravilicos manuales en las
pequefias embarcaciones, por ejemplo para servo propulsion de bo-
tes salvavidas etc, llegando incluso al uso de cilindros hidraii-
licos para inclinar los grandes motores fuera de borda, o para
la unidad exterior de los fuera dentro de borda.
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Maquinarias de Cubierta y Grias

Las maguinillas de cubierta o chigres se usan principalmente pa-
ra la manipulacidn de la carga, empledandose de manera secundaria
para vivar los cabos de amarre. Hay también maquinillas disefig--
das para la manipulacion de los cabos de amarre que a veses se -
emplean para la carga o descarga.

Los que se utilizan para la manipulacion de la carga, tiemen ca-
pacidades o potemcia variables em depemdencia del tipo de embar-
cacion y calado de la misma.

Los cabrestantes se utilizan generalmente para las maniobras con
los cabos (Evmendar el barco sobre el muelle, darsena u otro -~
barco etc) y a veces para girar objetos en direccion horizontal
o ayudar a la tarea de anclas y conmstan de un tambor giratorio -
vertical, con trinquetes en la base para evita: su retroceso 7 -
preparado para su accionamiento mmmal, o mamual y mecanico,

El objeto principal del molinete em un barco es el de levar los
anclas y las maniobras de los cabos de arrastre.

Los registros para embarcaciones especifican que ningim barco o
buque podrd salir a la mar, si no esta equipadoc con las anclas y
cadenas apropiadas junto con los mecanismos y elementos necesa--
rios para poderlas arriar, con el extremo final sujeto {irmemen-
te al bugque para poder restrimgir de esta forma los movimientos
del mismo,

Maquinillas

La misién de las maquinillas de cubierta es la de izar y arriar

una carga por medio de un cabo fijo a un tambor o por medio de -

un cabo al que se toman vueltas en los cabirones, o para izar o

arriar los puntales de zarga o para maniobrar el barco.

Para llevar a cabo todas estas misiones es esencial que la maqui

nilla pueda efectuar las funciones siguientes:

a) lzar la carga a una velocidad adecuada.

b) Aguantar la carga para que no se arrie al detener la maquini-
lla.

c) Arriar la carga a voluntad del operador.'

d) comenzar a girar las izadas sin esfuerzos violeutos,

e) Dejar la carga en su lugar con suavidad respondiendo a las ma-
nipulaciones del operador sin retraso,
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f) Permitir gue la maquinilla se detenga al recibir una sobre
carga y arrancar de nuevc automaticamente cuando cese la -
sobrecarga.

g) Que tenga buena aceleracion o deceleraciom.

Las maquinillas de carga de los barcos, son de um tipo mds rd

pido y mds manejable que las gue se emplean em las obras te--

rrastre, los procedimientos de manipulacion de la carga varian
segin los diferentes puertos donde se realiza la descarga y -

las magquinillas tienen que adaptarse de forma que se puedan -

acomodar a los diversos métodos.

Maniobra de los cabos de amarre.

Las maguinillas que se utilizan principaimente para las manio
bras de los cabos de amarre, normalmente estan previstas de -
cabirones gque difieren en la forma y en el tamaiio de los que
se utilizan en los cabos de arrastre. Los cabirones tienen --
ura forma tal en su diametro que el cabo patina hacia el cen-
tzo del cabirdn que también tieme unos rebordes para evitar -
que el cabo se salga del mismo,

Molinetss.

El tamario y el peso del ancla y su correspondiente cadena para
cada tipo y tamafio del barco estan fijados por los diferentes
registros,

La longitud de la cadena es normalmente de 100 bragas (aproxi
madamente 180 m) y la velocidad para virar la plena carga se -
fija ordinariamente en unos 7,6 m/min, después que el ancla ha
zarpado y se ha arrancado del fondo, se dispone aque las carac-
teristicas naturales de su elemento motor, en la razom veloci-
dad / torsidn, aumenten para acelerar el molinete hasta un prg
medio de unos 15,26 m/min., Dn Algunas zonas que la corriente -
son rapidas, es importante la velocidad con que se puede virar
la cadena, El ancla se arria a la mayor velocidad posible, fre
nando normalmente cada 5 brazas y con el ancla dispuesta para
caer libremente,

La velocidad y la fuerza de los cabirones quedan fijcdas por -
el tamafio de la embarcacidn.

ol
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Gruas.

un elemento muy importante en la actividad de carga y descarga
lo constituyen las gruas las cuales en el caso de las embarca-
ciones de poco porte o embarcaciones pequevias pueden estar si-
tuadas preferentemente en la cubierta.

un ejemplo caracteristico del uso de estas gnias lo tenemos en
el caso de los que usan los Lambdas de la flota del Golfo, los
cuales estdn equipados con gruas hidraitlicas accionadas por wn
motor eléctrico y con capacidad para 1,5 Tom,

Las actividades de estas gruas son diversas entre las que se -~
cuentan, Leva y Arriado de las lanchas de pesca, Leva de las -
capturas en zona de pesca y descarga de las mismas en puerto,
carga y descarga de la carnada stc.

nentro de las ventajas mas importantes gque podemos seialar con
relacidn a estos equipas se encuentran su facil manipulacion y
operatividad.

La automatizacion de las operacisnes de Pesca con Palangre,

La pesca con palangre es wna técnica muy desarrollada en el -~
mmdo, pesca artesanal muy costera que se practica con embarca
ciones de unos cuantos metros (Captura de Pargos o Pulpos en -
el sudeste Asiatico, Captura de Mero o Cherna en el Mediterra-
neo etc), pesca industrial a bordo de palangreros (Atun con pa
langre flotante en el Océano pacifico, 100 a 150 ¥m de cordel

para una embarcacion japonesa, hipogloso negro capturado en el

fondo del Atlantico Oeste por embarcaciones Noruegas y ferin--
geas atc). '

Paralelamente en Francia, la mayoria de los palangres son de -
fondo en la costa, utilizadas por pequeras embarcaciones ( a -
memudo polivalentes) para capturar merlan, congrios, meros etc.

En aguas propfundas por mmidades mayores (15/20 metros) para
capturar tiburones, marucas, bacalao etc.

La experiencia demuestra que la captura realizada por un palan
grero es proporcional al wimero de anzuelos, asi como a la lon
gitud del cordel,

La longitud del cordel fondeado asta en funcidon, no tanto del
tamafio de la embarcacidn como de la cantidad de tripulantes y
del niveiL de mecanizacidon y automatizacidén de las operaciones
a bordo.

oo

'
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Eliminacidén del trabajo wmomual en la pesca de palangre.

El palangre automdatico es una mueva terminologia en la Tecnolo-
gia de la captura de peces. Estrictamente aplicada esta debe a-
tribuirse al sistema elaborado em Noruega durante wm periodo de
mds de 10 afos, recientemente y con mucho éxito por la Compariia
Mustad.

El sistema tiene como objetivo eliminar gran parte del trabajo
mamual en la pesca de palangre. Comenzo a2ste en Noruega durante
la decada de los afios sesenta em que se inventd wna Mdquina Co-
locadora de carnada. Mas evidentsmente no resultaba suficiente
la colocacion rdpida y mecanizaaa de anzuelos en el palangre, -
si todo el resto de la pesca se realizaba por los Antiguos Méto
dos Mamuales,

De manera que se proyecto toda uma serie de maquinas, cuando se
hallaban trabajando em los prototipos, se detecto que era nece-
sario elaborar una mueva maquina de carmadas.

De todo esto surgid el Sistema Mustad Autoline,

A principio de la decada de los afios setenta se arribd a la con
clusion de que el sistema tendria una mejor oportunidad si se
construia wna embarcacion disefiada para el mismo.

Esto condujo asi al llamado proyecto 3F auspiciado principalmen-
te por la jumta Noruega de investigaciones cientificas. El pro--
yecto produjo una embarcacidén con cubierta de abrigo, de la cual
se construyeron varias para armadorss de la Faroes.

Entre tanto, el proyecto 3F seguia dos lineas de desarrollo,

Wna hacia la embarcacion mediana ( 20 - 35 metros de eslora) y -
otra hacia las emktarcaciones mas pequerias de menos de 20 metros

de eslora, con las cucles la colocacion mecanica de la carnada -
se realizaba en tierra.

La proxima embarcacidn em surgir fué el "Olyner” de 25,9 metros
de eslora, la cual se estaba demostrando a pescadores britanicos
y a otros tipos de pescadores.,

La mayer parte de la cubierta de abrigo de esta zmbarcacidn esta
ocupada por los tres pafioles para anzuelos del sistema, cada una
con 8000 anzuelos. En el espacio entre los paficles y la popa cor
tada hoy dos barras de apoyo sobre las cuales estan montadas la
midquina automdtica para colocar anzuelos y la miquina para elimi
nar las torceduras en los sedales. (la linea de la cual pende el
anzuelo de lo linea madre del palangre) y para separar los ansue
los.
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tn el sistema la limec se cala a través de wn orificio en la po
pa y la maquina colocadora de carnada fija (calamar o macarela
congelados) la velocidad en que se arria la likea.

Este acoplamiento de la velocidad de calad~ y la colocacidn de
la carnada, fué duvante prolomngado tiempo uno de los principa--
les obstaculos en la aplicacion exitosa del palangre automatico.

in la actualidad se alega que el Sistema Mustad ha logrado velo
cidades de cuatros anzuelos por segundo de hasta doce nudos.

Cuando se cobra la linea, esta pasa a traves de un orificio si-
tuado en el extremo de estribor de la cubierta de faena,

Para esto se emplea yma maquinille eléctrica convencional para

la linea de palangre que hala la linea a través de rodillos que
desprenden los pescados de los anzueios y eliminan de los anzue
los la carnada remanente, '

La linea pasa a través de um tubo hacic la maquina que quita --
las torceduras y separa los anzuglos., Posteriormente se produce
la parte mas intemsiva de lavor.

En una embarcacidn como la "Olyner” tres o cuatros hombres re--
tornan los anzaelos y sedales a las perchas del paviol listos pa
ra la proxima calada.

El palangre automatico esta llegando a ser tan extensamente --
aceptado en Noruega y hoy en wna serie dec otros paises incluyen
do a Canada y Escocia, que debe observarse como uno de los ade-
lan:es mas prometedores en la Tecnologia de la captura que pros
perard bajo la influencia del desarrollo técnico de los limites
mas extensos y la comservacion de los peces.

El palangre ha sidv elogiado por los defensores de la conserva-
cion como el método menos peligroso para las existencias valio
sas. Es este un método selectivo en cuamto a los peces que se -
capturan casi siempre son los grandes, Tradiciomalmente no obs-
tante resultaba selectivo en otro sentido, tedioso y muy labo--
rioso, tenia que comcentrarse sobre los peces mas valiosos.
Inevitablemente cedio, ante los métodos mds productivos, tales
como lo pesca de arrastre de fondo y de aguas medias. Jamas po
dria considerarse como medio para coseckar especies sub-uti -
lizadas desapareciendo de muchas pesquerias, conm um wmmerc de-
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clinante de entusiastas seguidores que obtienen un sustento pre
cario del mismo,

Pero la pesca de palangre comienza a revivir bajo el estimulo -
del palangre automdtico y su atraccidn podria incremenmtarse coa
forme se vayan obtemiendo variaciones em al sistema, de forma -
mencs complicada y a precios inferiores.

Maquinillas de palangre utilizadas em Cuba y perspectivas de de
sarrollo.

En muestro pais, se esta empleando este tipo de pesca con palan
gre desde hace algunos aflos y ya tememos como en la Flota Atune
ra de pesca se estan utilizando las maquinas de palangre 12Ul-6
de fabricacidn japomesa y con accionamiento hidraitlico, estas -
maguinillas han tenido gram aceptacion =m nuestra Flota Atunera
ya que con las mismas se obtiene un aumento ostemcible de la --
productividad, con wra minimizacidn considerable del esfuerzo -
fisico, lo cual hace que se monanice grandemente esta actividad
de pesca.

Existen otras magquinillas de palangre con acciomamiento mecani-~
co, disefladas y construidas en muestro pais y que estan siendo
utilizadas por la flota del Golfo, las mismas se encuentran ins
taladas en la cubierta de popa de los Lambda dedicados a la ~--
pesca del tiburdn.

Existen grandes perspectivas de imstalar estas maquinillas de -
palangre en las lanchas Cherneras de 5 metros y gque realizan la
pesca de pargo, cherna etc, en las zonas del Golfo de México y
Campeche.

Estas mdquinas van situadas en el lado de estribor de popa, --

siendo accionada por un sistema de correas y poleas desde el mo

tor de la lancha.

La tripulazion de dicha lancha cuenta con dos hombres, un patrdn
dedicado al mando de la lancha y el accionamiento de la maquini

lla, y otro nombre dedicado a las labores de emcarnar los anzue

los y al calado del palangre, actividades estas que se rvrealizan

manualmente,

La leva del palimgre se realiza de forma mecanica ya que el mis
mo pasa a través de um tambor de tiro el cual realiza la recogi




da. El accionariiento del tambor de tiro lo realizamos por medio
de vma manecilla dispuesta er. una de las caras frontales de la
maquirilla. Esta manecilla nos da dos numeros de revcluciones -
diferentes en dependencia del sentido de accionamiento de la --
misma., Obteniéndose velocidades de salida de 74 RPM como maxima
y 50 RPM miniamas. Entre ambas velocidades posee um punto muerto
0 neutro en el cual se logra la parada del tambor de tiro,

El desacople o desconexidén de la maquinilla al motor de la lan-
cha se #Wogra por medio de um embrague de fricciom conico el --
cual va montado por intermedio de una brida al volante,

Parametros fundamentales de la maquinilla de palangre.

AltUTa total ceeecesocccecsoscecessosecassosnnas
ANcho totaAl seeeeeeessecaascccscccscsnsnnacsnses
Long., total .eecesecovscsscocvcccsecascssascnsns
Tambor de tiro (didMEtTO) .evevecocsscecsvccons
Material de la 1inea Q@ tiTAT seecececocccoscssce

Capacidad de tiT0 seeveceveosseccecosecssosssse
Potencia reqUeTida cececiveseseososssesasssscse
velocidad de eNtTada veeveeeseevesseecosesseces
velocidad maxima de salida@ eeesevocoveccccccese
vVelocidad minima de salida ..eeecececsscococess
velocidad lineal maxima de vecogida ....eeeeeee

Peso neto O 0 8 0 6066606606000 06000600 006485006080000 460000

700 nmm
400 wm
480 mm
245 nm
Nylon (mono fila-
mento)
60 XG
1 HP
400 RPM
74 RPM
50 RPM4
57 ®/min,
50 KGC

Entre las ventajas mas significativas observadas durante las -

pruebas realizadas a estas magquinillas poderos sefialar las si-

guientes:

- Se matmiza considerablementa el trabajo del obrero.

Disminucidon del esfuerzo Siquico - Mental,
Dismimcidn del coeficiente de =»eligrosidad.

y por ende un mayor wimmero de anzuelos.
Awgnento paulatino de la productividad.

Facil manipulacion y familiarizacion con el equipo.

Da la posibilidad de utilizacion de mayor longitud de palangre
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Por todo lo antes expuesto creemos que este sistema de mesca -
mecanizado por palangre. Sustituird em wun futuro no muy lejano
a los sistemas tradiciocnales de leva manual del palangre de fon
do, por lo que su aplicacién represemtaria un paso de avance -
en el desarrollo técmico pesquero de muestro pais.

Mecanismos utilizados en las redes de arrastre.

La red de arrastre es un saco de red de iforma especial que se -
remolca por el fcwdo del mar o en medio del agua y captura los

peces gque se encuentra em el caminmo, El saco se abre y se ende-
reza a la marcha del barco debido a la resistencia del agua, al
movimiento del saco, asi como debido a la accion de un aparejo

especial y a la armadura de la red.

Las redes de arrastre pueden ser para utilizarlas pescando los
peces por el fondo del mar y se llaman redes de arrastre de for
de; y para utilizarlas en medio del agua y se llaman "Redes de
Arrastre Pelagicas”.

Las principales regiones de la pesca con redes de arrustre son:
El océano Atlantico, cercanas a las costas de América del Norte
y cercanas a las Costas de Africa del Centro y del sur, en la -
parte Norte del Océano Pacifico.

La pesca con red de arrastre tiene gran importancia em muchos -
paises como EE.Ul, ]Japdn, URSS, Inglaterra etc, Eit Cuba las re-
des de arrastre se emplean en Flota Cubana de pesca y Flotas Ca
roneras, siendo esta donde se encuentran los Arrastreros de pe-
quefio porte esistentes enm nuestro pais tales como Arrastrero de
ferrocemento y algunos Arrastreros de Acero,

La pesca con red de arrastre tiene alta capacidad de maniobras,
y efectividad econémica. Esto mejora la calidad de la produccidn
y favorece la comservacidon de la captura.

La productividad del trabajo en la pesca con red de arrastre es
la mas alta, asi como que esta mecanizada por completo lo que -
hace que este tipo de sistema de arrastre sea uno de los tipos
de pesca mas perspectivos v que desplaza gradualmente a otros -

métodos de pesca tradiciomales.




Mecanizacion y Equipos para la Pesca de Arrastre.

El principal mecanismo para la pesca de arrastre es la magquini
lla de pesca. Esta vuede ser construida de una sola pieza es -
decir, no desarmable, o puede estar compuesta de mecanismos se
parados desarmaples. ) f
La magquinilla garantiza la mecanizacion para el calado y leva
de la red de arrastre y la realizacion de distintas operaciomes
auciliares y de carga en el trabajo con la red.

EL orgmen priuwcipzl del trabajo con las maguinillas de pesca es
la tambora para enrrollar los cables principales y las malletas
de las redes de arrastre.

Estas tamboras se unmen al eje con acoplamientos de garras., Los
tambores estan provistos de frenos gracias a estos los tamhores
peden girar y parar independientemente uno del otro, y cdemds -
de esto pueden ser fijados cuando el Winche se utiliza para ope
raciones de carga y para operaciones con la red.

El eje principal se pone en movimiento com uma transmision de -
engranajes del eje intermedio e inferior, em los extremos li--
bres del eje intermedio también hay capirones.

Dependiendo del tipo de barco, las maguinillas de pesca suelen
ser de diferentes construcciones y potencia de levaniamiento.

Las principales caracteristicas de la tambora son:

- Tension de tracciom,

- Velocidad de recogida del cable.
- Capacidad de recogida del cable.
- Capacidad de enrolle del cable.

La potencia de accionamiento de las maquinillas de pesca depende
del tipo de arrastrero y varia emnt-.: 20 Kw para los pequefios --
arrastreros hasta 500 Kw para los super arrastreros modermnos.

La tensién de traccion en los tambores varia em grandes limites
desde 1,5 Ton, hasta 20 Ton,
La velocidad de recogida del cable para maocuinillas grandes debe
ser de no menos de 90 m/min,

El accionamiento de las maquinillas de pesca puede ser;

a) Eléctrico
b) Mecanico con motor de combustion interma.
c) Hidraitlico.




El accionamiento eléctrico se utiliza mucho ya que posee un ai-

to coeficiente de renmdimiento, un mando seguro, uma comstruccion
simple en la transmision de la energia eléctrica etc, por ejem-

plo, estos tipos de accionamientos se utilizan em barcos Sovié

ticos tipo BMRT, en los barcos alemanes tipo Atlant:i- etc.

Nc tienen gran utilizaciom en embarcaciones pequefias.

El accionamiento mecamico, se utiliza em alguwnos arrastreros pe
querios, donde el espacio para la colocacién de los eléctricos e
hidraitlicos es poca.

El cccionamiento hidraitlico se ha propagado grandemente en los
ultimos afios en los grandes arrastreros, por ejemplo en los TAC
SA.

Este accionamiento permite llevar a cabo wma regulacién conti--
mua de la velocidad de tracciomn, Este mecanismo hace poco ruido
y es muy seguro y confiable en el trabajo.

Todas las maquinillas para mayor Seguridad del Trabajo poseen -
un freno, Por lo general son de correas,

Para que el cable principal se enrrolle parejamente en la tambo
ra de la maquinilla, se emplea un dispositivo especial 1llamado
colocador de cable..

Magquinillas auxiliares de Carga.

Estas maquinillas se colocan por lo general en los grandes a--
rrastreros por la popa, cungque pudiera darse el caso de ser uti
lizados en arrastreros de poco porte.

»

Ademas de realizar las operaciones de carga con la ay as
mismas y del cabo de traccidn, se lleva a cabc el cal . la
red de arrastre por la canal al agua, se sacude y levanta la --
red en. la cubierta y se vacia la pesca capturada.

Por lo gemeral, estas maquinillas son commes maquinillas de --
carga de una sola tambora con una tensién de traccion de 3 - 5
Ton *

Maquinillas del cable eléctrico.

Estas maquinilla estdn destinadas para la colocacidon, calado y
leva del cable eléctrico el cual alimenta con corriente los ins
trimentos de Control de Trabajo aue ce encuentran em la red de
arrastre.




Estas maquinillas se instalan en el puente de trabajo, la po-
tencia de cllas es requeria y debe ser la necesarvia solo para
recoger el cable colgante.

Desde la borda los cables pasan a motores colocades en marcas

especiales llamadas pescantes. Los arrastreros de borda tienen
un pescante en la proa y otro en la popa, hechos de vigas de -
acero, con sus extremos fijados em soportes situados en la cu-
bierta.

Los pescantes estan inclinados de tal forma gque su parte supe-
rior con el motor se encuentra encima de la borda.

En los arrastreros por la popa, como pescantes se utilizam vi-
gas situadas en la popa. De los motores suspendidos, lcs cables
pasan a iravés del sistema de poleas guias al winche.

Mecanismos utilizados en la Pesca con redes de cerco.

Las redes de cerco tienen gran importancia en el mundo. El sis-
tema de pesca con redes de cerco es ampliamente usado en Peru,
Canadc., Los Estados unides, Francia, Japdn, ltalia y Espaida. En
nuestrc pais existen grandes posibilidades de ser aplicada este
tipo de pesca para un futuro dada su gran productividad, y el -
desarrollo pesquero que hemos obtemido en los ultimos afios. Co-
mo prueba de ello, actuclmente se esta remodelando un Camarone-
ro Espafiol en Cerquero Bonitero (23 Mts), constituyendo esta la
unica embarcacidm cerquera de pequeflo porte conque cuenta nues-
tra flota de pesca.

Grandes cantidades de Arenque son capturados por red de cerco -
por los pescadores de Noruega. Ademas las redes de cerco son --
utilizadas en alta mar para pescar diferentes tipos de peces pe
ldgicos, especiaclmente Atim.

La pesca de Atim con redes de cerco adquiere un rapids desarro-
llo en comparacion con los métodos tradicionales y pasivos, co-
mo el palanyre debido a su efectividad y a su alto rendimiento,
Actualmente en la Flota Atumnera de Cuba (F.A.C) se encuentra --
trabajandc el Cerquero Atumero Jagua, wnico en esta flota y del
cual hacemos refevencia a pesar e no ser objeto de muestro tra
bajo por tratarse de una embarcacion de mediano porte.




-17 -

en la actualidad el cerco se encuentra muy difundido por todo -
el mmdo, erpleandose en la pesca Oceanica, Mares interiores y
Lagos.

La pesca con redes de cerco se lleva a cabc en barcos llamades
SEINER, barcos Cerqueros, estos som barcos de motor gue se me-
ven con gran rapiduz y tienenm buenas propiedades de navegaciodn,
estan equipados com instalaciones especiales, poseen la mecani-
zacién de la pesca y localizacion de los Cardimenes.

En diferentes regiones del mmdo, se usan diferentes tipos de -
barcos, sin embargo em los ultimos tiempos. Se ha hecho una gran
labor por hacer tipica la flota y actualmente se hacem barcos de
los siguientes tipos principales.

Seiner pesquero (longitud del barco es mas de 30 mts,)

Seiner pesquero mediano (longitud es 20-30 mts.)

Seiner pequeiio (longitud es menor de 20 mts.)

Seiner pesquero mediano: tiene wna dimension promedio, su motor
principal tiene desde 150-200 caballos de fuerza y puede nave--
gar a wna distancia de 200 millas de la costa.

El mas pequerio de todos los tipos de seiner es el Seiwer pesque
ro pequefio, puede alejarse de la costa una distancia no mayor -
de 20 millas.

Desde el punto de vista pesquero, todos los Seiner independirv-
temente de las dimensiones, potencia y regiom de navegacion se
dividen en dos grupos.

Barcos con una sola area de trabajo enm la cubierta.

Barcos con dos areas de trabajo en la cubierta.

En el primer grupo estan los barcos en que su superestructuras

estan distribuidas en la proa, el mastil con la pluwma de carga

se encuentra en la parte ceatral del barco, detras de la super-
estructura y toda la cubierta desde este lugar hasta el final -
de la popa queda libre para trabajar com las artes de pesca,

La principal diferencic con los barcos del segundo grupo es que
su superestructura se encuentra en la parte central del barco.

La cubierta en la popa y en la proa esta libre para el trabajo

con las artes de pesca., La plazoleta gi.atoria se encuentra en

la popa, sirve para trabajar con red de cerco, El winche se en-
cuentra en la proa desde donde se efectua la traccidn de la ja-
reta.




Tipos de mecanismos utilizados en las redes de cerco.

Para el trabajo con redes de cerco, el barco pesquero debe de -
estar provisto de los siguientes equipos pesqueros,

Plazoleta giratoria, Winche, Maquina alzadora de ~edes, rcdillos
con ganchos, Pluma con instalacion de carga bomba para extraer -
el pescado etc.

La Plazoleta giratoria.

Sirve para colocar la red y se encuentra situada en la popa. Des
de aqui sale la red del agua durante el lance. Esta plazoleta es
una plataforma de madera con unm area de 20 a 25 m2?, rodeada com
un borde pequefio y tieme unm rodillo de madera em la parte dirigi
da a la popa. El zodillo sirve para disminuir la friccion de la
red de cerco durante el lance. La plazoleto puede girar en un --
eje vertical, Se apoya en la cubierta com cuerdas que pasan por
un canal metalico,

En los ultimos tiempos algunos Cerqueros y todos los Cergueros
Atuneros especiales trabajan sin plazoleta giratoria, en tal ca-
so, la zed de cerco se coloca directamente en la cubierta en wna

parte de la popa.

Los Winches

Sirven para recoger las jaretas, para levantar las diferentes -
partes de la red a la cubierta, para extraer la captura y dife-
rentes tipos de carga.

Se dividen en winche para red de arrastre y Winche para red de
c2752. Los winches de arrastre se usan en barcos que adermds de
la pesca con red de cerco, trabajan em la pesca con red de arras
tre, como por ejemplo Seiner Oceanico So - 32C0, =1 otros tipos
de Seiner se colocan habitualmente solo los winches rara red de
cerco,

Los winches para la red de cerco pueden ser de diferentes cons-
trucciones, tienen un eje horizontal con un pifion impulsor que
se encuentra dentro de una caja.

zn los lados de la caja solo se encuentran los extremos del eje
donde se fijun los capirones. El winche se encuentra situcdo en
la cubierta del barco en una posicion en la que su eje va a lo
largo de su plano diametzal.




Esto se hace paru recoger mas comodarente los extremos de la -

jareta después de pasar a través del pasa lineas.

Los extremos de la jareta desprués de la recogida se adujan en
la cubierta o se arrollan em carretes.

La fuerza de traccion de los winches alcanza de 2000 a 2000 --
Kgf. La transmision se lleva a cabo con un motor principal o -
con un motor eléctrico o hidrailico.

La jareta pasa a los capirones a través de pasa lineas o de las
pastecas situadas en un pescante. lLas pastecas tiemen una cons-
truccion que hace posible que adopten la posicidn necesaria du-
rante el trabajo.

Este sistema sc utiliza en los barcos que tiemen una sola drea
de trabajo en la cubierta. Em los barcos que tienenm dos areas -
de trabajo en la cubierta se usan rodillos em los bordes o po--
leas a través de las cualzs los extremos de la jareta pasan el
winche,

Maquinas alzadoras de redes.
Se utilizan para recogido de las redes de cerco.

Existen muchos tipos de maquinas alzadoras de redes, pero en la
actualidad se utilizan mas las poleas de fuerza (Power Block) .

Las sencillas y la comodidad de la construccion lo colocan en-
tre los procedimientos mas comodos, la polea de fuerza es wn -
carrete con dientes radiales gque se cuelgan en el extremo de la
plima, encima de la plazoleta giratoria o encima de la popa del
barco. La red gque se recoge con la polea bajo su propio peso --
desciende a la cubierta donde es colocada por los pescadores.
La polea de fuerza se pone en movimiento con método eléctrico -
hidraulico, para esto se fija a la caja de la polea wm motor --
eléctrico o hidromotor, el eje de este motor esta fijado con el
eje de la polea. El hidromotor se pone en movimiento bajo la --
accion del liquido que penetra a través de la manguera de ima -
bombi con transmision mecanica o eléctrica.

La bomba esta situada en la cubierta, Como ligquido sirve el acei
te especial que circula por un sisterma sin fin con una presiom
hasta de 100 Atm. Actualmente las poleas de fuerza tienen gran -
impoztarcia.




Las caracteristicas técnicas de las poleas de fuerza dependen -
de la longitud de la red de ce.co, tipo de Seiner, etc y se --
muestran en la tabla siguiente:

- Esfuerzo ds traccion em RGf ceeeevevsececsecsess desde 600 has

ta 3000,
- VCIOCidad de trQCCian en m/min,u.............. 14-20 .

- Potencia del motor de tZaMSHMISiON veeveeeseeece 2=-10 Kw

- Peso de la parte de suspencidn de -
la u;wim en Kg“IO........“......'..O.....‘. hasta 400

En la URSS se utilizan las poleas de fuerza tipos PMVK en barcos
espafioles tipos H de firma IBERSISA con esfuerzo de traccidm has
ta 5000 Kgf; en los EE.ud , S2 utilizan las poleas de las firmas
"Puretir” y "Marko”.

Otro mecanismo utilizado en este tipo de embarcaciom es un winche
manual situado sobre la pluma del barco y montada sobre mma base
con tornillos, El cable del cual pende el power block, pasa por
una pasteca situado en el extremo de la plima y seguidamente va
arrollada a la tambora de dicho winche, La funcion de este meca-
nismo es recoger y fijar el power block o polea de fuerza al ex-
tremo superior de la pluma de manera que el mismo no de bandazos
durante la travesia, coadywvando de esta forma ¢ garantizar la -
protecrion y tranguilidad siquica de ia tripulaciom,




Conclusidn

Como se “uede apreciar a través del desarrollo del tema plantea
do, se abordan las maquiniilas y equipos utilizados en embarca-
ciones de pequerio porte, asi como sus funciomes a bordo del bar
co, de esta forma hemos podido observar que métodos de pesca muy
- productivos como es el caso del método de pesca con redes de a-
' rrastre y con redes de cerco no som ampliamente utilizados en -
. nuestro pais para embarcaciones de pequefio porte, dandose el ca
so incluso, de existir uma sola embarcacidon ( en proceso de re-
modelacion) por el método de red de cerco, por 1o gque el desa-
rrollo de maquinillas y equipos utilizados en este sistema de -
pesca esta mdas que limitado, de manera similar sucede con los -
metodss de pesca con redes de arrastre; aumque para este siste-
ma existen mas embarcaciores que en el anterior podemos comside
rar su desarrollo y aplicacién igualmente limitado para el caso
de embarcaciones de poco porte. Siendo ambos métodos ‘otalmente
mecanizados, ademdas de brindarnos unma alta productividad, efec-
. tividad econdomica, alta capacidad de maniobra, asi como una me-
jor consu racion de la captura, consideramos que dada- estas ca
racterist 1s ventajosas, debe de materializarse una nuyor apli
cacion y desarrollo de estos métodos de pesca.

En cuanto a la pesca por medio del palangre mecanizado se pre--
sentan mejores perspectivas de desarrollo que los métodos de -~
pesca mencionados con anterioridad va se han realizado pruebas

en la Flota del Golfo para la implantacidn de magquinillas de pa
langre y las mismas han dado resultados satisfactorios, por lo

que solo se espera la aprobacidn e introduccion de dicha maqui-
nilla en las lanchas Cherneras de 5 mts, para la pesca de la --

-

cherna y el Pargo en zonas del Golfo de México y Campeche.

Con relacidn a las maquinillas de cubierta, actualiente como --
viene explicado en la exposicidn, se utilizan diversas maquini-
llas y equipos, los cuales realizan trabajos versatiles, aungue
si s2 lograra wna especializacidén mas apropiada, los resultados
serian mas provechosos,

Actualmente se trabaja iutemsamen:e em la proyeccion de una ma-
quinilla hidranlica de chambell para la pesca del alto, asi como
en la proyeccion y comstruccion de otros mecanismos de cubierta
tules como chigres de carga, molinetes, winches accionados meca
nicamente, etc, obteniendose con ello wna simplificacion de las
operaciones a bordo; cost todo y esto comsideramos que queda ru-
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c¢ho por nacer para Lograr una total mecanizacion de las opera-
ciomes que asi Lo requieran, coadyuvando con elle a lograr wun
mayor desarrollo de nuestra flota pesquera.

-
~










